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Представлены результаты исследований эффективности многофункциональных надповерхностных электро- 
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Введение. Широкое применение защитных покрытий в машиностроении, металлургии, стройин- 
дустрии и других отраслях промышленности делает процесс электролиза крупным загрязнителем 
воздуха рабочей зоны, а также окружающей природной среды. 

Так как ассортимент покрываемых, например, хромом, изделий чрезвычайно широк, часто 
производители ограничиваются стандартными защитными устройствами (бортовой отсос, защит- 
ные укрытия, фильтрующие элементы в воздуховоде и т.д.). При этом не всегда обеспечивается 
защита воздуха рабочей зоны и одновременно охрана окружающей среды из-за отсутствия ком- 
бинированных устройств. 

На кафедре «Производственная безопасность» ДГТУ разработан многофункциональный 
надповерхностный электроуловитель (МНЭУ) для гальванических аэрозолей [1, 2], который может 
выполнить несколько функций: охрану воздуха рабочей зоны, снижение расхода электролита, 
экономию электроэнергии, электробезопасность, а также защиту окружающей среды. 

Для увеличения оперативности контроля капельного уноса окрашенных электролитов 

можно использовать фотометрический метод. Однако этот метод, как и стандартный весовой, не 
позволяет получить фракционную эффективность, знание которой обязательно при создании и 
оптимизации комбинированных улавливающих систем. Для получения фракционной эффективно- 
сти необходимо знать дисперсный состав капель на всех стадиях улавливания. В работе [3] пред- 
ставлен другой метод оценки эффективности капельного уноса из гальванических ванн. 
Методы оптимизации электроуловителей гальванических аэрозолей. Капельный унос 
собирался на стеклянную пластину с помощью специального зонда со шторным затвором, уста- 
навливаемым на фиксированной высоте над поверхностью раствора. Время экспозиции выбира- 
лось таким образом, чтобы не допускать слияния капель на поверхности стекла. При этом варьи- 
ровалась глубина погружения детали, отсчитываемая от верхней отметки детали при ее верти- 
кальном положении (от 35 до 120 мм) и высота зондирования (от 30 до 100 мм). 

Пробы электролита, собранного на стекло за фиксированное время экспозиции, сканиро- 
вали, а затем обрабатывали на ЭВМ по специально разработанной программе, в которой было 
предусмотрено измерение диаметров следов всех капель с одновременным их пересчетом. 

Выходными параметрами были: число пикселей в следе капли, эффективный радиус, мас- 
са капель и другие параметры, необходимые для получения распределения их по массам. Эффек- 
тивный радиус капли получали умножением диаметра следа капли на коэффициент, определяе- 
мый в отдельном опыте. 

Обработка следов капель с целью получения их истинных (эффективных) размеров стала 
возможной только после проведения специального предварительного эксперимента. Он заклю- 
чался в том, что капли электролита разного размера в диапазоне, характерном для данного тех- 


1190 


Вестник ДГТУ, 2010. Т.10. №5(51) 








нологического процесса, наносились инъекционной иглой на поверхность стекла. Полученные 
профили капель фотографировали при достаточном увеличении их изображения, обрабатывали 
для получения коэффициента в линейном выражении, связывающем диаметр основания капли на 
стекле с эффективным диаметром (диаметром летящей сферической капли). 

Применение этого метода позволило определить суммарную массу капель на отдельных 
высотах при различных варьируемых условиях (табл.1). 

















Таблица 1 
Масса выброса с 1 м* за 1 ч, кг 
Высота Глубина погружения детали, мм 
зондирования, мм 35 55 90 120 
Масса, кг 
100 0,719 2,449 1,309 0,736 
60 2,579 3,896 4,076 4,146 























Анализ таблицы показывает, что эффективным является установка электроуловителя в 
зоне максимальной локализации гальванического аэрозоля. 

Первым было проведено испытание надповерхностного электроуловителя конденсаторного 
типа с чередующимися плоскими и Т-образными электродами. По обе стороны Т-образного элек- 
трода имелись «карманы», в которые устанавливали стеклянные пластины для зондирования ка- 
пель (зонды). Время экспозиции (осаждения капель при наличии электрического поля напряженно- 
стью значительно меньше пробивного) - 15 с. Выбор такого времени был обусловлен стремлением 
получить следы отдельных капель, что практически исключало коалесценцию и образование 
сплошных пятен из капель. 

Испытание уловителя с Т-образными электродами было проведено на производственной 
базе ОАО «САНТАРМ». 

Контролируемое стекло, экспонированное над ванной, условно разделялось на горизон- 
тальные полосы шириной 5 мм, из которых были сформированы после обработки на ЭВМ данные 
о распределении капель. Приведены результаты расчета медианного радиуса аэрозольных частиц 
для каждой полоски, расположенной на соответствующей высоте осаждающего Т-образного элек- 
трода (табл.2). При обработке данных о распределении капель использованы следующие распре- 
деления и функции: логнормальное распределение (ЛНР), распределение Розина — Раммлера — 
Беннета (РРБ), распределение Н.Я. Авдеева (РА), многопараметрическая функция (МПФ). 

Как показал опыт дальнейших исследований этим методом и обработка числовых масси- 
вов традиционными в практике дисперсиометрических исследований методами, ошибка измере- 
ния эффективного радиуса отдельной капли составляет 3%. 

Таблица 2 

Параметры распределений радиусов частиц в зависимости от высоты зондирования 





























Высота расположения полосок зонда, мм 
Распределение 30-35 35—40 40—45 45-50 50-55 55—60 60-65 
Медианные радиусы частиц аэрозолей, мкм 
ЛНР 65,47 64.22 60,28 55,96 52,82 48,66 56,08 
РРБ 68,11 66,23 62,36 57.22 52.15 47,73 54,05 
РА 66,59 65,16 61,03 56,75 53,51 49,17 56,38 
МИФ 64,86 63,70 59,83 56,62 53,98 49,30 56,38 
ИННА КОмОиНЯвиЯ 66,23 64,86 60,22 54,65 50,94 48,68 56,95 
функций 
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Результаты оценки масс аэрозольных частиц, осажденных на каждой из полосок, позволи- 
ли получить зависимость эффективности электроуловителя с Т-образным осадительным электро- 
дом от высоты уровня сепарирующего пространства (рис.1). Эти результаты служат убедительным 
подтверждением действенности надповерхностного электроуловителя. 





30 32 38 мч 48 52 58 И, мм 


Рис.1. Зависимость эффективности электроуловителя 
от высоты уровня сепарирующего пространства 


Решение проблемы улавливания и утилизации аэрозолей в цехах гальванического произ- 
водства посредством надповерхностного электроуловителя, оценка его эффективности требует 
количественной информации о влиянии отдельных механизмов улавливания на общую эффектив- 
ность. Вполне очевидно, что ее нельзя получить простым суммированием составляющих эффек- 
тивности, обусловленных отдельными механизмами улавливания. 

Для оценки эффективности отдельных механизмов улавливания был испытан надповерх- 
ностный уловитель с минимально возможным аэродинамическим сопротивлением. Наиболее про- 
стая модель электроуловителя с неоднородным полем может быть создана как воздушный кон- 
денсатор, состоящий из системы чередующихся тонких линейных проводников и плоских элек- 
тродов. 

Испытания проводились на стенде, где роль гальванической ванны выполнял генератор 
капельных аэрозолей, построенный из барботажного фильтра Шотта №2 (внутренний диаметр 
воронки — 45 мм). «Стандартный» хромовый электролит, используемый для покрытия стальных 
изделий, наливали в воронку при подаче воздуха, исключающей протекание электролита сквозь 
фильтр. Расход воздуха, измеряемый ротаметром, доводили до режима барботажа электролита 
отдельными пузырьками (возникновение пены не допускалось). Этот режим известен как режим 
максимального капельного уноса при разрыве пузырьков на границе жидкость - газ. На электрод 
подавали постоянное напряжение, равное 660 В. Выбор этого напряжения мотивировался воз- 
можностью регулировки его в обе стороны до достижения предпробойного состояния (известно, 
что «пробой» сухого воздуха наступает при напряженности, равной 3-10° В/м). В нашем случае 
средняя оценка напряженности составляла 830000 В/м, однако непосредственно на поверхности 
нити напряженность была 1-10° В/м, что дает возможность хотя бы вдвое увеличивать управляю- 
щее напряжение, не достигая электропробоя воздуха. Зондирование капельного уноса осуществ- 
ляли по методике [3]. В качестве зонда использовали стеклянные пластины размером 2,5х7,5 см, 
которые устанавливались на разной высоте над раствором. Время экспозиции составляло 10 си 
обеспечивало нанесение уноса несливающимися отдельными каплями. После просушки в сушильном 
шкафу стекла с информацией о капельном уносе сканировались по методике [3]. 
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Из данных сканирования получены массы уноса без электроуловителя и при включенном 
уловителе с указанным выше режимом. На их основании рассчитывалась эффективность улавли- 
вания для различной высоты расположения зонда 


= 100.75 — ос, %, 
То 
где т. — масса уноса без электроуловителя; т... — масса уноса при включенном электроуловите- 
ле. 
Полученные результаты оценки эффективности для четырех высот (й=3, 4, 5, 6 см) пред- 
ставлены на рис.2. 
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Рис.2. Зависимость эффективности улавливания аэрозолей от высоты зондирования 


Выводы. Проведенные исследования показали преобладающую тенденцию роста эффективности 
улавливания аэрозолей с высотой зондирования. Как видно, уже на начальной высоте располо- 
жения зонда минимальная эффективность была достаточной для того, чтобы комбинировать 
электрический способ улавливания с инерционным. Проведенные исследования позволяют вы- 
явить оптимальное соотношение механизмов улавливания при создании многофункциональных 
устройств. 


Библиографический список 

1. Пат. на изобретение ВЦ 2050979 С1. Устройство для улавливания жидких аэрозолей / 
Гаршин В. И., Медиокритский Е.Л., Вишневецкая А.Н., Жадан А.И., Фомин И.М., Гапонов В.Л. — За- 
явл. 07.09.1992; опубл. 27.12.1995, Бюл. № 36. 

2. Пат. на полезную модель ВЦ 80129 11. Многофункциональный надповерхностный уло- 
витель / Гаршин В.И., Гапонов В.Л., Вольф Е.А., Поршнева С.Е., Харченко В.А., Чередниченко О.П. 
— Заявл. 22.03.2007; опубл. 27.01.2008, Бюл. № 3. 

3. Обоснование эффективности надповерхностного электроуловителя гальванических аэ- 
розолей / Е.А. Вольф [и др.] // Безопасность жизнедеятельности. Охрана труда и окружающей 
среды: межвуз. сб. науч. тр.; вып.9 (междунар.) / РГАСХМ. - Ростов н/Д, 2005. - С.151-153. 


Материал поступил в редакцию 26.10.10. 


ВеГегепсе$ 

1. Раф. па хобгиепе КУ 2050979 $1. Цзго мо @уа ЧауЙуатуа ЛАК аего7оЕ! / СагзИт М. 
Т., Медюкики Е.Ё., \Ме/пеуесКкауа А.М., Задап А.Т., Еотт Т.М., баропоу \.1. — Гауам. 07.09.1992; 
орчЫ. 27.12.1995, Вуч. № 36. — т Визчап. 

2. Раё. па рае7пиуи то4е!“ КО 80129 11. Мподогипксюпа!пу! падромегипо$пу! цомке! / 
Саг$Ыт \.1., Саропоу \.[., Мо Е.А., РогзПпеуа $.Е., НагсйепКо \.А., СпегедтспепКо О.Р. — Гауам. 
22.03.2007; орчЫ. 27.01.2008, Вуч. № 3. — т Визчап. 


1193 


Технические науки 








3. ОБобпомаме еНекйупо$Н падромегИпо$подо ееКгошоунеуа даГуапсйезК аего7ое! / 
Е.А. Мо [1 аг.] // Вегоразпо$Ё Лхпедеуае!по$Н. ОНгапа {гида {1 оКкги4аучзсНеЕ! эгеду: те]ми?. $. 
пацси. \г.; уур.9 (тейаипаг.) / КСАЗНМ. — Ком п/О, 2005. - $.151-153. — п Визчап. 


\У.1. САРОМОМ, \У.Т. САВУНТМ 


РЕВРОВМАМСЕ ЕУМАГОАТТОМ ОЕ МЦИЕТТРУВРО$Е ЕТЕСТВТС СОЧЕСТОК$ 
А$ РКОТЕСТТОМ ЕВАМЕ$ ОР АТК ОЕ А \М!ОВКТМС 2ОМЕ 
АТ ОКАМ/ЛТМС ОЕ ЕТЕСТКООБЕРО$Т$ 


Кееагсй гези!з о! {те ейсепсу ог тиШригрозе 5иребетапеап еесёгосасВег$ о! ватт! да№аг/с 5ргауз ийй 
уаноиз деотеЁу о! е/есво4Е$ апа еесётс Пе/сб аге ргезетеа. 
Кеу игогаб: иогАтд гопе, еестойе, да№агис 5ргау, агор рагатеегз, е/есёгодЕ, ей<сепсу. 


ГАПОНОВ Владимир Лаврентьевич (р. 1956), директор ИЭиМ Донского государственного тех- 
нического университета, доктор технических наук (1999), профессор (2001). Окончил Ростовский- 
на-Дону Завод-ВТУЗ Ростовского-на-Дону института сельскохозяйственного машиностроения 
(1980). 

Область научных интересов: безопасность машиностроительного производства и защита окру- 
жающей среды от техногенных воздействий. 

Имеет 10 авторских свидетельств на изобретения, 2 патента на изобретения и 5 патентов на по- 
лезные модели. 

Автор 175 публикаций. 


даропоу@/ет.аоп$и.ги 


ГАРШИН Владимир Иванович (р. 1939), доцент кафедры «Производственная безопасность» 
ИЭиМ Донского государственного технического университета, кандидат технических наук (1996), 
доцент (1997). Окончил Ростовский-на-Дону государственный педагогический институт (1960). 
Область научных интересов: безопасность машиностроительного производства и защита окру- 
жающей среды от техногенных воздействий. 

Имеет патент на изобретение и 7 патентов на полезные модели. 

Автор 120 публикаций. 


УГ_САК$Н1М@тай.ги 


Мати" Е. САРОМОМ (1956), Отесог ог Ромег Епдтеейпд апа МасНтегу пуще, Поп Зае 
Тесппка! Упмег®Ку. РИО т 5аепсе (1999), ргогеззог (2001). Не дгадиайеа Нот Ко$юу-оп-Боп 
М/огк$-Теситса! Со!еде ипаег «Ко$етазН» р!апё БгапсН оЁ Козюу-оп-Ооп Тп5 ще оЁ АдисиКига! 
Епдтеейпд (1980). 

Кезеагсий и{еге$5: епдтеепд тапуасвиге заРефу, епмгоптепЕ ргоёесНоп адатзЕ {есппоодгса! 1т- 
рас. 

Ацог оЁ 175 ри сабоп$, 10 шуепНог$ се|Йсае5, 2 раеп{5 Гог шуепНоп апа 5 раепз Юг изеЁи 
тодеб. 


Мадти: Т. САВ$ЗНТМ (1939), Аззосаке РгоГез5ог оР {Пе пач па! баеу Бера\бтепЕ, Ромег Епд!- 
пеепда ап Масптегу Тп5Шще, Боп $ае Тесйпка! Упмег®йу. Сапа оЁ баепсе т Епдтеейпа 
(1996), Аззодае РгоГезог (1997). Не дгадиаеа гот Козюу За Теасйег Тгаттд ТпШще (1960). 
Кезеагсй п{еге$% 5: епдтеейпд тапиасбиге за у, епмгоптепЕ ргоесфоп адатеЕ {есппоод!са! 1т- 
расе. 

Ацог ог 120 ри саНопв, 1 раепё Гог пмепИоп апа 7 рафеп{$ Гог изеР тодеб. 


1194 


